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(57) Abstract: The inveniion re hues lo a seal comprising 
a Kiwer frame which is placed on the floor (I ) and 
on which a synchronous mechanism (2) is mounted. 
A horizontal fixed main rotational axle (1)1) and a 
horizontal secondary rotational axle (1)2) that can be 
pivoted about the main rotational axle (1)1) are arranged 
on the synchronous mechanism (2). Said synchronous 
mechanism (2) also comprises a fixed base (20) which 
is to be placed on the lower frame (I > and penetrated by 
the main rotational axle (1)1). A pivotable seat carrier (21 ) 
for fixing Ihe seal element (3) is arranged above the base 
(20) and is penetrated by the secondary rotational axle 
(1)2). First connecting means (22) are fixed lo the main 
rotational axle (1)1 ) and the secondary rotational axle 
(1)2) in an articulated manner. Second connecting means 
(23) are provided opposite Ihe secondary rotational axle 
(1)2) as a connection between the base (20) and the seat 
carrier (21). A backrest (4) is fixed lo ihe synchronous 
mechanism (2). said backrest being pivotable aboul the 
fixed main rotational axle (1)1) against the resistance of 
a spring module (24). The movements of ihe seat (3) and 
the backrest (4) are mutually synchronised. 

(57) Zusaminenfassim^: DcrSluhl hat ein auf den Boden 
aufsclxendes Untergestell ( I ). auf das cine Synchronmc- 
chanik (2) moniiert ist. An der Synch ronmechanik (2) 
befinden sich cine horizontal vcrlau I ende, fcslstchende 
I lauptdrchachse (1)1) und cine horizontal vcrlaufende 
Ncbendrchachse (1)2). we I c he urn die I laupldrehachsc 
(1)1) schwenkbar isi. Zur Synchronmechanik (2) gchort 
cine an sich Icstslchcndc Basis (20). die zum Aufselzen 
auf das Unicrgeslcll (I) beslimmt ist und durch die die 
I lauptdrchachse (1)1 ) vcrlaufi. Oberhalb der Basis (20) ist 
ein schwenkbarer Siiztrager (21 ) a ng cord net, durch den die Ncbendrchachse 
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(D2) verliiuri unci der zur BcTcsligung des Sil7.cs (3) vorgesehen ist. Hrsle Vcrbindungsmiiiel (22) sind cinerseils an dcr llaupl- 
drebachsc (Dl> und andcrerseils an dcr Ncbcndrchachsc (1)2) anyclcnkl. Xwcilc Vcrbindungsmillcl (23) gibi es gcgenuber der 
Nebendrehachse (D2) als Vcrhindung /wischen dcr Basis (20) und dem Sil/.lrager (21 ). An dcr Syncbronmcchanik (2) ist cine Ruck- 
cnlcbnc (4) bcfesligl. die gcgen den Widersiand eincr Lederbaugruppe (24) urn die fesisiebende I lauptdrchachse (Dl ) sebwenkbar 
isl. Die Bewegungen von Si!/. (3) und Ruckcnlehnc (4) vcrlaulcn /.ucinander synch ronisicri. 



